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本計劃預計執行三年，第一年已獲國科會審查通過(NSC92-2218-E-038-002)，正在 執行中，一切進行順利且進度略為超前。

已在 92 年 12 月復健醫學會年會中發表初步研 究報告[附件(一)]，並將於 93 年 5 月在 14th European Congress of Physical 
and Rehabilitation Medicine 年會中進一步發表報告[附件(二)]。本計劃書依進度繼續提出第二 及第三年計劃。 對於因為腦

傷或中風導致身體半側偏癱的患者而言，患側下肢肌肉因肌力減弱張力 異常等現象，使得運動控制能力不如以往，造成下

肢兩側的載重不平均，重量的轉移不 良，甚致造成健側極大的負擔，影響患者的行走轉位的安全與效益。功能性電刺激是

用 來恢復肌肉動作的方法之一，在復健臨床上使用，包括輔助上肢與下肢活動，也可以在 軀幹上對功能喪失的肌肉使用。 
本研究之主要目的為發展一以力板重心迴饋控制之平衡電刺激系統，此系統以力板 上患者之重心移動訊號迴饋控制功能性

電刺激，使患者之重心能保持在其平衡穩定極限 之內，協助患者完成平衡動作之完整性，並期能縮短平衡行走轉位的復健

所需時程。 第一年：著重於符合電刺激平衡訓練的系統規劃，包括硬體設備之開發，以及多種 控制器於此方面應用之演

算法，收集相關論文資料，進行系統設計；第二年：著重於整 合軟硬體，加入擺盪感測器及肌電圖訊號，並作整合測試，

同時開始對患者進行訓練； 第三年：繼續對患者進行訓練及繼續進行系統整合測試，同時改良為可攜式微形化之系 統，

並撰寫系統使用報告，完成系統論文。 
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